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Instructivo Motor Tubular DM25LEU/S

NOTA DE SEGURIDAD

1 Este aparato puede ser usado por nifios a partir de 8 afios, personas con discapacidad
fisica, sensoriales o mentales y personas sin experiencia si han sido supervisados 0
ensefados sobre el uso del aparato de una manera segura y estan conscientes de los
riesgos que implica.

2. Los nifios no deben jugar con el aparato.

3. Lalimpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben ser realizados por
nifos sin supervision.

4. Si el cable de alimentacion eléctrica esta dafiado, solo debera ser reemplazado por el
fabricante, agente de servicio o personal calificado y autorizado, con la finalidad de no
poner en riesgo su integridad.

5. ADVERTENCIA: se debe asegurar que el motor esté desconectado de su fuente de
alimentacion eléctrica durante la limpieza, el mantenimiento y cuando sea necesario el
reemplazo de alguna de sus partes.

6. Las instrucciones deberan indicar que el nivel de presion sonora de la emision
equilibrada/ponderada A de la unidad es igual o inferior a 70 dB(A), por ejemplo
escribiendo LpA < 70 dB(A).

7 Lamasay la dimension de la parte accionada sera compatible con el par de arranque
y el tiempo de operacion nominal.

8 El tipo de parte accionada para la que la unidad (disco) esta disefiada.
9 ADVERTENCIA. INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES.
Es importante para la seguridad de las personas el seguir estas instrucciones. Conserve

las instrucciones.

10 No dejar que los nifios jueguen con los controles. Mantenga el control remoto lejos
del alcance de los nifios.

11 Examine continuamente la instalacion por cualquier desequilibrio o sefiales de
desgaste o0 dafio de los cables y puertos. No los use si requieren ajustes o reparaciones.

12. Observe el obturador en movimiento y mantenga a la gente alejada hasta que el
obturador este completamente cerrado.

13 ADVERTENCIA. Instrucciones de seguridad importantes. Siga todas las instrucciones,
ya que la instalacion incorrecta puede ocasionar lesiones graves.

14 Antes de instalar la unidad, quite cualquier cable innecesario e inhabilite cualquier
equipo que no necesite para operar con energia.

<o

No desechar en la basura general.

L i _i o n _ Recicle las baterias y los productos eléctricos danados de forma adecuada.
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Caracteristicas
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* Antena receptora incorporada

+ Bateria de litio incorporada
+ Escanear y programar

« Cambio sentido de giro

* Paso a paso 6 movimiento continuo * Modo proteccion

+ Botdn de programacion P1

« Restauracién a modo de fabrica

+ Comentarios de estado « Memoria

Motor compatible

N

* Limite electrénico

* Punto preferido

+ Regulacion de velocidad
« Control de escena

El motor es compatible para motorizar persianas enrollables, sheer elegance y shangrila.

Especificaciones

Temperatura de operacion: -10°C ~ +50°C

Radio frecuencia: 433.925MHz

Voltaje de entrada: USB 5V 1A/ USB 5V 2A

Tiempo maximo de funcionamiento: 6 minutos

Datos de referencia

Modelo Torque Velocidad Potencia
(N.m) (rpm) w)
DM25LEU/S-0.7/34 0.7 34 8
DM25LEU/S-1.1/28 1.1 28 10
DM25LEU/S-1.1/40 1.1 40 10

Nunca deje caer, golpee, taladré o sumerja el motor. Mantenga el cable de alimentacion en la posicion correcta de la siguiente
manera. Instrucciones de seguridad importantes que deben leerse antes de la instalacion.
La instalacion incorrecta puede provocar lesiones graves y anulara la responsabilidad y la garantia del fabricante.
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Instrucciones de carga

Puerto - MICRO USB

Cargador MICRO USB 5V

Este motor tiene una bateria de iones de litio incorporada con gestion de carga integrada.

Entrada de energia méxima para carga: 5V 2A.

Antes del primer uso, cargue el motor durante 6 horas. Utilizando un cargador de 5V (la mayoria de los
cargadores de teléfonos son de 5 V).

Durante el funcionamiento, cuando el motor arranca, el zumbador sonara 10 veces, lo que indica una alarma
de bajo voltaje y necesita ser cargado.

Durante el funcionamiento, se detecto que el voltaje era demasiado bajo, la bateria estaba a punto de
agotarse.

Carga de Bateria

]

ROJO INTERMITENTE
Alerta de bateria baja

Instalacion del motor

X Tubo de enrolle

VERDE INTERMITENTE
La bateria se esta cargando

VERDE FIJO
Bateria con carga completa

Tubo de enrolle

Paso 2 Asegurese que el tubo de enrolle esta
limpio y sin rebabas.

Paso 1 Corte el tubo de enrolle
a la medida requerida

Bracket

Paso 3 Monte la corona y el drive adapter de
manera correcta en el motor. Asegurese que
el drive adapter encaje firmemente y que la
corona gire libremente.

Precaucion

1. No exponga el motor a condiciones de humedad o temperaturas extremas.

2. No taladré en el motor.

3. No corte la antena y manténgala alejada de objetos metalicos.

4. No permita que los nifios jueguen con este dispositivo.

5. Si el cable de alimentacion o el conector estan dafiados, no los utilice.

6. Asegurese de utilizar la corona y drive adapter correctos.

7. Asegurese de que el cable de alimentacion y la antena estén despejados y protegidos de las piezas moviles.
8. Los cables que pasen a través de las paredes deberan estar debidamente aislados.

9. El motor debe montarse en posicion horizontal Ginicamente.

10. Antes de la instalacion, retire los cables innecesarios y desactive el equipo que no sea necesario para
operacion.

11. La instalacion y programacion debe ser realizada por un profesional calificado, uso o modificacion fuera
el alcance de esta instruccion puede anular la garantia.

Paso 4 Alinie las guias de la corona y del
drive adapter con las del tubo de enrolle.
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& Instrucciones importantes de seguridad que deben leerse antes de la operacion.

Notas de programacion

Lea con detenimiento los siguientes puntos antes de realizar la programacion.

1. No opere motores con la alarma de bajo voltaje.
2. Operacion:
(D El boton emitira un intervalo valido de 10 segundos, éste desaparecera después de 10 segundos.
(2) El motor iniciara un sonido para alertar, por favor realice el paso siguiente después de la alerta.
3. Establezca la posicion limite:
(D El limite superior e inferior no pueden ser configurados en la misma posicion.
(2) Con la configuracion limite apagada dirijase a la funcion de almacenamiento.
@ La eliminacion de limites borrara toda la memoria limite.
@ Ingrese el codigo asociado, 2 minutos después saldra automaticamente de la configuracion de
limites.
4. Si la transmision entre el motor y el control se pierde por favor configlrelo nuevamente.
5. Un motor puede almacenar un maximo de 10 canales; una vez almacenado por completo, si se emparejan
nuevos canales, solo el ultimo cubierto circularmente.

Identificacion de botones

. LCD display
Puerto MINI USB

~—1 SUBIR

-— 1 STOP =
. ———BAJAR ) )
Luz LED Seleccion ﬁ% L Seleccion & 72 g{)o
Boton P! Canal Canal L\ ' e

(CH-) (CH+)

Interruptor motor

*Interruptor del motor, 0 motor apagado, 1 motor encendido.

Funciones del botén P1

1. Operacion ciclica: Presione el botén P1 una vez y cada vez que presione el motor funcionard en forma circular hacia sube-para-baja.

2. Vincular motor: Presione el boton P1 por 2 Segundos, el motor se mueve una vez, suelte el botén y hara un pitido prolongado, el motor esta
listo para vinculador a un control.

3. Bloqueo de control: presione y mantenga presionado el boton P1 durante 6 Segundos, el motor se activara dos veces, suelte el boton y
emitird un pitido 2 veces, el motor ingresara al estado de bloqueo de radio, el motor no recibiré ninguna sefal; presione el botén P1 una vez
para desactivar el bloqueo.

4. Cambiar el sentido de giro: Mantenga presionado el botén P1 durante 10 segundos, el motor se movera 3 veces, suelte el botdn y pitara 3
veces, listo el sentido de giro se ha invertido.

5. Restablecer motor ha modo fébrica: presione y mantenga presionado el botén P1 durante 14 Segundos, el motor se activara 4 veces,
soltard el boton y emitira un pitido 4 veces, el motor se restablecio al modo de fabrica. En este punto, el motor entrara en un suefio profundo.
Después de entrar en suefio profundo, el motor no se puede controlar. En este momento, debe presionar el botén P1 durante 2S y luego el
motor gira para indicarle que salga del suefio profundo.

Configuracion esencial
Los pasos para restablecer a modo fabrica deben completarse para garantizar
un funcionamiento adecuado

M Od 1} fé b rlca Antes de iniciar la vinculacién, es importante restaurar el motor a modo fabrica. Presione P1 x14 Seg.

Genera 1 ciclo Genera 2 ciclos
Pitara 1 vez Pitara 3 veces Vinculacion
P1 ;
Q - = - exitosa
Presione Presione
P1 (motor) STOP
X2seg x2seg

Si dentro de 10 segundos , el motor no recibe la sefial de STOP de cualquier emisor, saldra del
modo de emparejamiento automaticamente.

2 Cambiar sentido de giro (opcional)

Genera 1 ciclo

S+ =

Presione simultaneamente
SUBIR + BAJAR x 2 Seg

Cambio de sentido
de giro exitoso

* La operacion solo es valida cuando no hay limites. Si el motor ya ha establecido el limite superior e inferior, puede cambiar el sentido
de giro presionando el boton P1 del motor.

3 Configuracion de limite superior e inferior

1 Configuracion de limite superior Generara 2 Ciclos

J:L Pitara x 3 veces
> T+t = (=) W (N)+(=) = [ Liniesuperor
establecido

Presione Presione STOP  Presione simultaneamente

)%2“3‘,3:;3 con'\-gngggi%“gubir en el limite deseado  SUBIR +STOP x 2 Seg

Generara 2 Ciclos
Pitara x 3 veces

»> > (=) = CO+(=) = (Lo
, establecido
Presione Presione Presione simultaneamente

BAJAR La persiana STOP en el limite BAJAR + STOP x 2 Seg
X2Seg  comenzaré a bajar  superior deseado

Modo Usuario
. Para generar un punto preferido, deben estar establecidos
1 Punto preferldo el limite superior e inferior.

1 Establezca la posicion preferida

2 Configuracién de limite inferior

<

2 Borrar punto preferido

Generard 1 Ciclo  Generara 1 Ciclo Generara 2 Ciclos Para borrar el punto preferido repita los pasos.

Pitara 1 Vez Pitara 1 Vez Pitara 3 Veces

Qo > = - (EE) Qe

Presione Presione Presione . . .
Presione Presione Presione
P2 SToP P2 STOP STOP

3 Ir a punto preferido

E] » La persiana se mueve
Presione al punto preferido
STOP

x 2Seg

2 Ajustar limites

1 Ajuste de limite superior

Generard 1 Ciclo Generard 2 Ciclos

Pitard x 3 veces,

Pitara 1 Vez
(M=) = (A = | Ham) = (A=) »

Presione x5Seg Presione SUBIR Presione Presione simultaneamente
SUBIR +STOP Hasta que la STOP en el limite BAJAR +STOP x 2 Seg
PerSlagasﬁ%fiplence superior deseado

1 Ajuste de limite inferior

Generard 1 Ciclo

erar Generara 2 Ciclos
Pitara 1 Vez Pitara x 3 veces,
Limite superi
I+ (=) = ) = | > (— D> A+ (=] »> establecido

<

Presione x5Se! Presione BAJAR La persiana Presione Presione simultaneamente
BAJAR +STO Hasta que la  comenzara a bajar STOP en el limite BAJAR +STOP x 2 Seg
per&agab%rj);rrnence superior deseado
3 Crear copia de control [EEaaRicae
B Contol copia

Metodo 1
Generard 1 Ciclo Generara 1 Ciclo Generara 2 CicloS

Pitara 1 Vez Pitara 1 Vez Pitara 3 Veces,
Control copiado

Presione P2 Presione P2 Presione P2
Control original Control original Control copia

* Repetir la operacion desvincua el control copia.

Metodo 2

Generard 1 Ciclo Generard 1 Ciclo Generara 2 Ciclos
Pitara 1 Vez Pitara 1 Vez Pitara 3 Veces .
ontrol copiado
( PZ? » ( PZ? » (=2 0o > exitosamente
(2} (o}
Presione P2 Presione P2 Presione STOP
Control original Control original X 2Seg
Control copia
Metodo3
Generara 1 Ciclo Generard 2 CicloS

Pitara 1 Vez Pitara 3 Veces

Control copiado
P ad E]@ ad
Presione Presione

1 STOP

P
X 2Seg X 2Seg

4 Funcionamiento Paso a Paso / Modo continuo

Generara Generara 2 Ciclos
1 Ciclo Pita 1 vez C——
uncionamiento
+ =5 E] > [Paso a Paso / Modo continuo]
Activado
Presione simultaneamente Presione
SUBIR+BAJAR x 5 Seg STOP

* Para regresa a Modo Continuo / Paso a paso, repetir los pasos anteriores.

5 Cambiar velocidad

1 Aumentar velocidad

Generara 1 Ciclo Generara 1 Ciclo Generara 2 Ciclos

Pitara 1 Vez Pitara 1 Vez Pita 1 vez
isto
@ > > > Velocidad Aumentada
Presione Presione Presione
P2 SUBIR SUBIR

* Al llegar a la velocidad maxima, el motor generara un pitido largo para indicar el limite.

2 Reducir velocidad

Generard 1 Ciclo Generard 1 Ciclo Generara 2 Ciclos

Pitara 1 Vez Pitara 1 Vez Pitara 1 vez
Listo
@ » > > Velocidad Reducida
Presione Presione Presione
P2 BAJAR BAJAR

Listado de pas

Settings Steps

1 | Vinculacion P1 (x 2Seg) —Stop (x 2Seg)

2 | Cambiar sentido de giro Subur + Bajar (Mantener presionado subir + bajar x 2seg)

1 Limite superior
2 Limite inferior Bajar (x2seg) — Stop — Bajar + Stop (simultaneamente x2seg)

Subir (x2seg) — Stop — Subir + Stop (simultaneamente x2seg)

3 | Configuracion limite superior

4 | Punto preferido P2 —Stop —Stop

5 | Paso a Paso / Modo continuo | Subir + Bajar (x5seg) — Stop

1 Ajustar limite superior Subir + Stop (x5seg) — Subir (x2seg) — Stop — Subir + Stop (simultaneamente x2seg)

6 | Adjuste de limites

2 Ajustar limite inferior Bajar + Stop (x5seg) — Bajar (x2seg) — Stop — Bajar + Stop (simultaneamente x2seg)

Metodo 1 P2(a) — P2 (a) — P2(b)
7 | Crear copia de control Metodo 2 P2(a) — P2 (a) — Stop (b) (x2seg)
Metodo 3 P1 (x2Seg) — Stop (b) (x2Seg)

1 Aumentar velocidad P2 — Subir — Subir

8 | Cambiar velocidad

2 Reducir velocidad

P2 — Bajar — Bajar

Solucion de fallas

Falla Posible causa Solucién

La bateria agotada del motor Cargar el motor

Fallo de energia o conexion incorrectg Verifique las conexiones de alimentacion y cableado

El motor no responde Bateria de control agotada Reemplazar la bateria del control

Verificar que la antena no tenga ningun dafio. Verificar si existe
alguna interferencia de radio.

Prueba el control en una distancia més corta.

Interferencia de sefal

Control fuera de rango

Vincule un solo motor de manera correcta.

Tintente utilizar controles multical para controlar varios motores,
asegurese de que cada canal controle un solo motor.

El motor no funciona, arranca Verifique Ia instalacion

demasiado lento o hace ruido fuerte | La instalacion esta sobrecargada Verificar la sobrecarga

El control no puede controlar un Varios motores estan vinculados en e
solo motor mismo canal.

La instalacion es incorrecta

El motor se detiene durante El motor ha alcanzado el limite inferior 6 superior Ajustar de nuevo los limites

la subida y bajada.

El motor se opero por un tiempo de 6 minutos Consulte a soporte tecnico.




